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#define F_CPU 16000000UL   // Angabe Frequenz 

 

#include <avr/io.h> 

#include <util/delay.h> 

 

int main (void) 

  { 

    DDRA = (1<<PA1);   // Angabe Ausgang 

    while( 1 )    // Wiederholung 

      { 

        PORTA |= (1<<PA1);    // Ausgang einschalten 

        _delay_us(1950);  // Zeit Drehung 

             // Begrenzung beachten – von ca. 1000us bis 2000us  

        PORTA &= ~(1<<PA1);  // Ausgang abschalten 

        _delay_ms(18);        // Wiederholt alle 18ms 

      }  

    return 0; 

  } 
 


